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ANALIZA SOFTVERSKOG DIJELA RJESENJA PROBLEMA PRACENJA
PRIVIDNOG GIBANJA NEBA KOD ALT-AZIMUTALNE MONTAZE TELESKOPA

Priredili: Luka Bozi¢, Marko Hetler, Luka Jurié i Goran Macut

Zbog jednostavnije izvedbe uglavnom su svi teleskopi koji su trebali pratiti prividno gibanje neba
koristili ekvatorijalnu montazu. Medutim, kod novih teleskopa velikog otvora i ogromne mase to je
postalo uzasno neprakti¢no i skupo, ponajprije zbog njihove mase. Zbog toga se sve viSe pribjegava
koriStenju alt-azimutalne montaze teleskopa. Kod alt-azimutalne montaze postoji nekoliko problema.
Nasa analiza predlaze koriStenje 3 elektromotora: po jedan za horizontalno i vertikalno pomicanje
teleskopa i jedan za rotaciju kamere ili cijevi teleskopa. Ta rotacija je nuzna zbog rotacije vidnog polja
teleskopa uzrokovanog alt-azimutzalnom montazom. Potrebno je rotirati tubus ili kameru brzinom od
360° u jednom sideri¢kom danu. Vertikalna i horizontalna komponenta brzine kretanja teleskopa
odreduju se pomocu sljedeceg algoritma za pracenje:
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KOMENTARI:

n

Unose se geografska Sirina mjesta promatranja (¢), deklinacija objekta (9),
rektascenzija () te satni kut proljetne tocke (HAy)

1z rektascenzije objekta i satnog kuta proljetne to¢ke dobivamo satni kut objekta (H)
Pomoc¢u formula iz unesenih vrijednosti racunamo koordinate objekta u alt-
azimutalnom sustavu

Mnozimo satni kut objekta s 15 da dobijemo njegovu kutnu udaljenost od mjesnog
meridijana

Racunamo parametre pracenja, a u raznim dijelovima dnevne kruznice objekta
primjenjuju se razli¢ite formule. Ako je podijelimo na kvadrante, formule u prvom i
tre¢em te u drugom i Cetvrtom su jednake i zbog toga uvodimo brojac i.

Racunanje vertikalne i horizontalne komponente brzine kretanja teleskopa te puta koji
treba preci cijev teleskopa.

Nakon pomicanja teleskopa mijenjamo parametar K. On raste prirastom od 360° u
jednom siderickom danu. Nakon provjere grani¢nog uvjeta (K zbog koriStenih
trigonometrijskih funkcija mora biti manji od nule) vra¢amo se u petlju.



